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 前 言 

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则  第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。 

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。 

本文件由中国潜水打捞行业协会提出并归口。 

本文件起草单位：深圳市德威胜潜水工程有限公司、深圳市德润水下工程有限公司、安潜科技(深

圳)有限公司、广州潜水学校。 

本文件主要起草人：李超、宋春海、胡浩文、廖菲、王公尊、徐根弟、袁晓国、陈水开、张辉。 

本文件于2022年12月1日首次发布。 
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ROV 监督培训与考核要求 

1 范围 

本文件规定了作业型ROV监督参训人员条件、培训机构要求、培训内容与要求、考核内容与要求。 

本文件适用于作业型ROV监督的培训与考核工作。其他类型ROV监督的培训与考核可参照执行。 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB 30035 船员健康检查要求 

GB/T 36896.1 轻型有缆遥控水下机器人 第1部分 总则 

T/CDSA 501.10 ROV作业人员培训机构评估要求 

3 术语、定义和缩略语 

术语和定义 

GB/T 36896.1 界定的以及下列术语和定义适用于本文件。 

ROV监督  ROV supervisor 

全权负责ROV作业中人员、装备、安全、质量和进度管理的人员。 

缩略语 

下列缩略语适用于本文件。 

ROV——遥控水下机器人、无人遥控潜水器（remotely operated vehicle） 

4 参训人员条件 

应具备 ROV操作员资格，且从事 ROV操作工作 3 年以上，ROV实际操作时间不少于 720 h，ROV潜

放次数不少于 200次。 

体格条件应符合 GB 30035中海船甲板部船员体格要求。 

5 培训机构要求 

应符合T/CDSA 501.10的相关要求。 

6 培训内容与要求 

培训内容 

培训内容包括三个模块的理论培训，具体培训内容和课时分配见附录A。 

培训要求 

6.2.1 培训科目的培训要求分为了解、熟悉和掌握三个层次。 

6.2.2 培训要求三个层次的界定： 

a) 了解：能正确认识本文件培训内容中对应的知识的含义、内容，并能够初步应用； 

b) 熟悉：对本文件培训内容中对应的知识有较深的认识，能够应用相关知识分析和解决问题； 
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c) 掌握：对本文件培训内容中对应的知识有全面、深刻的认识，能够综合应用相关知识分析和解

决问题。 

7 考核内容与要求 

考核内容 

考核为理论考试，具体理论考试科目和分数比值分配见附录B。 

考核要求 

7.2.1 理论考试满分为 100分，80分及以上为通过。 

7.2.2 理论考试通过，可获得培训机构颁发的结业证书。 

7.2.3 考核未通过者，允许一周内补考一次；补考不合格者，允许半年后再次申请补考。 

7.2.4 若两次补考仍未通过者，需重新参加培训。 

7.2.5 理论考试的知识要求分为了解、熟悉和掌握三个层次，三个层次的界定参照 6.2.2的要求。 
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A  
A  

附 录 A  

（规范性） 

ROV监督员培训内容和培训要求 

ROV监督培训内容和培训要求应符合表A.1。 

表A.1 ROV监督培训内容和培训要求 

序号 模块 培训科目 要求 课时 

1 作业管理 

作业团队组织管理 掌握 4 

工程项目管理概论 掌握 12 

最新国内外 ROV 作业规范性管理文件 掌握 8 

ROV 监督岗位职责 掌握 1 

2 风险管控 

ROV 作业风险评估与经验交流 掌握 8 

ROV 作业应急程序 掌握 5 

ROV 作业案例分析与经验交流 熟悉 10 

3 
新装备与新技

术介绍 

最新应用技术概况 熟悉 8 

专用工具发展概况 熟悉 8 

海洋工程技术发展概况 了解 6 

海洋工程装备发展概况 了解 6 

合计 76 
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B  
B  

附 录 B  

（规范性） 

ROV监督理论考试科目和分数比值 

ROV监督理论考试科目和分数比值应符合表B.1。 

表B.1 ROV监督理论考试科目和分数比值 

序号 模块 考试科目 分数比值 

1 作业管理 

掌握作业团队组织管理 10 

掌握工程项目管理概论 20 

掌握最新国内外 ROV 作业规范性管理文件 15 

掌握 ROV 监督岗位职责 5 

2 风险管控 

掌握 ROV 作业风险评估与经验交流 15 

掌握 ROV 作业应急程序 15 

熟悉 ROV 作业案例分析与经验交流 10 

3 
新装备与新技术介

绍 

熟悉 ROV 最新应用技术概况 3 

熟悉 ROV 专用工具发展概况 3 

了解海洋工程技术发展概况 2 

了解海洋工程装备发展概况 2 

合计 100 
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